
Отзыв

на автореферат кандидатской диссертации Лящ енко А.М . «Интеллектуаль
ные модели слабоформализованных динамических процессов в системах го
рочной автоматизации», представленной на соискание ученой степени кан
дидата технических наук по специальности «Автоматизация и управление

технологическими процессами и производствами (на транспорте)»

В последние годы много публикаций посвящено проблеме интеллек
туализации технологических процессов. Однако использование и реализация 
предлагаемых в них методов, моделей и алгоритмов интеллектуализации 
требует для специфического объекта автоматизации процесса сортировки ва
гонов, адаптации имеющ ихся теоретических и методологических подходов, 
разработки нового класса продукционных моделей, разработки нового ин
формационного, технического и алгоритмического обеспечения, развития 
специальных формализованных процедур моделирования и принятия реш е
ний.

В диссертации предложены подходы к расш ирению функциональных и 
интеллектуальных возможностей отечественного комплекса автоматизации 
сортировочных горок за счет интеграции с вновь создаваемой подсистемой 
задания переменных скоростей скатывания отцепов и роспуска составов и 
подсистемой интеллектуальной поддержки слабоформализованного процесса 
расформирования поездов.

Для достижения поставленной цели в автореферате сформулированы 
основные направления диссертационной работы. Из числа решаемых задач 
следует особо выделить разделы, обладающие научной новизной:

- разработку нового класса нечетко-продукционных моделей качест
венного анализа слабоформализованных динамических процессов, представ
ленных в виде временных рядов;

- создание гибридной нечетко-динамической модели перцептивного 
анализа динамики скатывания отцепов, основанной на нечеткой системе про
дукционных правил, позволяющ их учитывать слабоформализуемые факторы, 
характеризующие ходовые свойства отцепов;

- разработку алгоритмов реализации подсистемы задания переменных 
интервальных скоростей скатывания и интеллектуальной поддержки режимов 
торможения.

Особо следует отметить создание гибридной нечетко-динамической 
модели. В идею построения гибридной модели положена корректировка вре
менных параметров процесса скатывания отцепа, выведенных на основе ана
литических зависимостей А^рез5 V, и /, с учетом оценок ходовых свойств от
цепа. Базу знаний гибридной модели составляют нечеткие продукции, осу
ществляющие корректировку значений временных параметров и переменных 
скоростей скатывания. В основу построения нечетких продукций положены 
эвристические правила.

Судя по автореферату, диссертация построена логично и последова



тельно в четкой и понятной редакции.
Тем не менее, по автореферату имеется замечание. Представленная на 

рисунке 6 структурно-логическая схема блока интервального регулирования 
скоростей содержит целый перечень обозначений без их расшифровки, что 
весьма затрудняет ее понимание.

Указанное замечание не снижает заслуг автора диссертации, которая 
является законченной научной работой, обладает научной новизной и с о 
о тв е тс т в у е т  всем  т р еб о в ан и я м  « П о л о ж ен и я  о п р и су ж д е н и и  у ч ен ы х  
степ ен ей »  - от 2 4 .0 9 .2 0 1 3  г. № 842, предъявляемым к кандидатским дис
сертациям, а ее соискатель - Лященко Алексей М ихайлович достоин прису
ждения ученой степени кандидата технических наук по специальности 
05.13.06 - Автоматизация и управление технологическими процессами и про
изводствами ( на транспорте).
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